* inercidlna vztaZna sustava — vzt'azna sustava ,v ktorej izolované¢ HB zostavaju v
pokoji alebo rovnomernom priamoc¢iarom pohybe

* neinercialna vzt’azna sustava - vztazna sustava ,v ktorej sa izolovana HB
pohybuju so zrychlenim

* izolovany HB — je to bod ,na ktory neposobia ziadne vonkajsie sily

* vztaZna sustava — vzniké spojenim vzt'azného telesa ,na ktorom si zvolime vztazny
bod ,do neho vlozime zaciatok siradnicovej sustavy a dohodneme sa na spdsobe merania
casu

* dynamika — cast’ fyziky ,ktora opisuje aj vysvetl'uje pohyb telies

* 1.Newtonov pohybovy zikon — kazdy HB v zostava v pokoji alebo

rovnomernom priamoc¢iarom pohybe , kym nie je niiteny vonkajSimi silami tento pohybovy
stav zmenit’

* 2.Newtonov pohybovy zakon — pomer zmeny vektora hybnosti a ¢asu ,za ktory
tato zmena nastala je staly a rovny vysledne;j sile posobiacej na HB

* 3.Newtonov pohybovy zikon — 2 HB na seba navzajom posobia rovnako velkymi
silami opacného smeru

* hybnost’ — vektorova fyzikélna veli¢ina ,ktord sa pouziva v dynamike na opis pohybového
stavu (zahfna v sebe aj vplyv hmotnosti telesa na jeho pohybovy stav)

» zakon zachovania hybnosti — celkova hybnost’ izolovanej sustavy telies sa zachovava

* trenie - jav ,ktory vznika pri posuvani dvoch telies po sebe => pdsobi medzi nimi trecia sila
- smer trecej sily je opacny ako smer pohybu telesa
- vel'kost’ zavisi od materidlu vzty¢nych ploch a hmotnosti telesa

Druhy trenia:
! valivé (koleso)
klzavé (Smykanie)
. statické — teleso z pokoja do pohybu
dynamické — (kinetické) vznika pri pohybe telies

* Galileiho princip relativity — vo vSetkych prebiehaji mechanické deje rovnako podla
pohybovych zakonov => Ziadnym mechanickym dejom v nevieme rozhodnut’ ¢i je v
pokoji alebo v pohybe

LAY sa teleso pohne/zastavi aj bez pdsobenia vonkajsej sily => neplatia tu pohybové
zakony

* preto zavadzame tzv. zotrvacnu silu — je to myslena sila posobiaca na teleso z hl'adiska
,ma na teleso redlne ucinky

(v IVS neexistuje!)



* pohyb po kruZznici z hPadiska - na teleso posobi dostrediva sila kolmo na okamzita
rychlost’ => trajektoria telesa sa zakrivuje do kruznice
- dostrediva sila udeli telesu dostredivé zrychlenie

Fi=mv.o=mv¥r=m.o*.r=m.4.12.r/T?=m.4. n%.f%.r

* pohyb po kruZznici z hPadiska —teleso v je vytlacané von z kruznice
zotrvac¢nou silou ,ktoru volame odstrediva sila

. a I, posobia v roznych vzt'aznych ststavach => nemdzme ich skladat’



